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WCIAGNIK tANCUCHOWY Z100

Wociagnik tancuchowy typ 2100, nosnos¢ 0,25t, 0,5t, 1t, 1,6t, 3,2t, 5t, 7,5t, 10t, 15t oraz 20t zostat skonstruowany
wytacznie do recznego pionowego podnoszenia i opuszczania luznych tadunkéw na stanowisku pracy. Masa fadunku
przy podnoszeniu nie moze przekroczyé podanej dopuszczalnej nosnosci.

Wiasciwosci:
e gtdwne czesci wciggnika wykonane ze stali konstrukcyjnej, zeliwa, wktadki hamulcowe hamulca
z mosigdzu lub materiatu metalowo - ceramicznego,
e prosta, lekka konstrukcja, opcjonalnie pojemnik na tarficuch,
o tatwa obstuga i montaz,
e dostosowanie wysokosci manewrowania i podnoszenia do indywidualnych potrzeb uzytkownika,
e obrotowe haki - tadunkowy i w korpusie,
e ocynkowane fancuchy,
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e minimalne koszty eksploatacji, ,)

e standardowa wysokos$¢ podnoszenia 3 m, inna na zamowienie, “"l 9
e mozliwo$¢ podwieszenia do wdzka typu 2420 - spetnia wtedy funkcje wciagnika przejezdnego, B @
e mozliwos$¢ zamowienia wersji do pracy w srodowisku zagrozonym wybuchem (NEXP), \’ ® ’.'
e zakres udzwigu(t): 0,25; 0,5; 1,0; 1,6; 3,2; 5,0; 7,5; 10,0, ,;, n!) ’“
e opcjonalnie pojemnik na taricuch, ,:i, X
e konstrukcja wciggnika odpowiada wymaganiom okreslonym przez Dyrektywe Parlamentu | j :E

Europejskiego oraz Rady Europy 2006/42/ES.
Zastosowanie:

e do podnoszenia i opuszczania ciezaréw w miejscach, w ktérych nie ma innego zrédta energii
albo wykorzystanie napedu recznego jest uzasadnione ekonomicznie,

e rezerwowy $rodek manipulacyjny na stanowiskach pracy,
na ktérych trzeba zapewnié¢ mozliwos¢é manipulacji
ciezarami nawet w przypadku wytaczenia pradu
elektrycznego,

e serwisowy mechanizm do podnoszenia przy pracach
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montazowych i konserwacyjnych, \h’« ij
e wariant NEXP — do $rodowiska z niebezpieczeristwem HH [ k
wybuchu dla grup | M2c; Il 2GDcT85° — spetnia 2 HY (&' )
wymagania Parlamentu Europejskiego i Rady 94/9/ES J9rL ?1
(opcjonalnie na zamdwienie). g E ‘, ; —
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Liczba | taricuch . Sita Predkos¢ Wymiary (mm)
Typ Nosnos¢| pasm |CSN EN 818-7 &2’:39? sterujaca | podnoszenia - - I\(/Ikags)a
nosnych K1.8 Jacy N (m/min)* a d D | emin| Lmin
Z2100-0,25| 0,25 1 @ 3,1x9,3 @ 3x14,3 270 2,0 120 30 80 18,5 | 255 4,40
2100-0,5 0,50 1 @ 5x15 @ 4x20 300 1,1 165 30 115 18,5 250 8,50
Z100-1-1 1,00 1 @ 7x21 @ 4x20 350 0,7 180 36 136 23,5 | 330 | 14,10
2100-1,6 1,60 1 @ 9x27 @ 4x20 320 0,36 220 43 198 29,5 410 24,00
Z100-1-3,2| 3,20 1 @ 11x31 @ 4x20 400 0,29 254 50 220 35,5 510 37,40
2100-2-5 5,00 2 @ 11x31 @ 4x20 400 0,145 254 56 220 39,5 655 52,30
2100-7,5 7,50 2 @ 11x31 @ 4x20 480 0,15 254 56 220 43,0 875 70,00
Z100-10 10,00 3 @ 11x31 @ 4x20 400 0,10 254 63 220 47,0 | 1000 85,00

* obliczono przy zatozeniu 48 ruchéw dzwignia reczng na minute. (1 cykl = ruch dzwignig reczng z jednego skrajnego potozenia do drugiego skrajnego
potozenia i z powrotem)
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